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A ROBOTOK MAR

A SPAJZBAN VANNAK?

AMIT A JOVO HOZHAT A ROBOTIKABAN

Mara a robotika fogalma kitagult, korant-
sem azt jelenti, mint 20 éve. A technolégia
fejlodése és a tarsadalmi igények pedig
lépten-nyomon befolyasoljak az innovacié
iranyat, motivalva a mesterséges intelligen-
cia és mechatronika talalkozasabél kifejlodo
eszkozoket. Mindezek mara olyan komplex
képességekkel rendelkeznek, amelyek tetten
érhetdk a hétkoznapokon tul a mobilitas, az
orvostudomany vagy a mezégazdasag és
élelmiszeripar teriiletén egyarant.

Szerzo6: Myat Kornél

Az dnvezetd autd, adrén, a flnyird robot és az
ipari automatizacio Uj hulldma kinyitja a ku-
tatdsok spektrumat, lendiiletet ad azoknak,
és 0sztonzi a k+f-fejlesztéseket. Vagyis egy
merdében Uj és formalodé tudomanyban szam-
talan Uj trend és fejlesztésiirany irja a robotika
jovéjének torténetét. Hogy atladssuk a terilet
legnagyobb kérdéseit, a robotika jovét formald
Ujdonsagait, dr. Galambos Pétert, a Bejczy An-
tal iRobottechnikai Kézpont (BARK) vezetéjét
kértiik meg, hogy segitsen ezekben eligazodni.
.Ahumanoid robotok, ha lemerilnek, egysze-
rGen eldélnek” — mondja tréfasan Galambos
Péter arra vonatkozoéan, hogy az akkumulator-

technoldgia jelenlegi fejlettsége az egyik kor-
latja annak, hogy emberi formatumu robotok
szaladgaljanak a nappalinkban. Az ilyen nagy
energiaigényl robotokat hatékonyan kis helyet
igényld, de nagy Uzemidejl akkumulatorok
segitségével lehet mikodtetni, amire a mai
technoldgia még nem ad megfelelé megoldast.
A szakember szerint sokkal valészinlbb az,
hogy a mezdgazdasdag és a zoldség-gylimalcs
termesztés terlletét lepik el a kovetkez6 tiz
évben a robotok. ,Rovid tdvon varhaté komoly
eredmény a terménybetakaritas terén, példaul
a kilonbozé gyiimolcsszedd robotok elterje-
désére szamitok. Az eper, a malna betakari-
tasdban, a gombatermesztésben ez hozhat
attorést.” Galambos Péter szerint az intelligens
mez6gazdasagi gépek térhdditdsa a szantéfol-
dindvénytermesztést érinti legszembetlndébb
maédon, a gazdasagi kornyezet sajatossagai
miatt a nyugat-eurépai orszagokban és Ameri-
kaban jelenhetnek meg elséként kozel teljesen
automatizalt formaban. Az 6nmkddé mezdé-
gazdasagi jarmdvek, traktorok, kombajnok,
illetve a szantéfoldek allapotat feltérképezd
mUholdak és beavatkozdsra is képes intelli-
gens drénok lesznek a jové mezégazdaszai.

Van-e élet a robotporszivén tal?

Dr. Galambos Péter az Obudai Egyetem ku-
tatdjaként 2007-ben Japanban, a Toshibanal
vett részt haztartdsi robotok fejlesztésében,
de ezek az innovaciék maig sem tudtak elter-
jedni. Az egy idében latvanyos eredmények-
kel kecsegtetd Ambient Assisted Living- (a
felhasznaldt korllvevo életvitelt tdmogatod
technoldgia) kutatdsok — amely a betegek,
idések életmindségének javitasara létrehozott
komplex asszisztenciarendszerek kidolgozasat
célozzdk — sem hoztak valddi attorést, ezért
ezek nem, vagy csak korlatozottan jelentek
meg a piacon. A kereskedelmi forgalmazéashoz
ugyanis garanciakat kell vallalnia a gyarté-

RoBUTCHER, a robothentes
Az Obudai Egyetem is tagja annak
a konzorcialis eurdpai kutatasi
projektnek, amely a vagohidi ser-
tésfeldolgozas terlletét kivanja
automatizalni egy robothentes
(RoBUTCHER) segitségével. A hen-
tesek munkajat kivalto teljesen
automatizalt, illetve skaldzhatd
feldolgozdcelldk a nagy beruha-
zasiigényl vagéhidak létesitését is
kivalthatjak, cellanként bévithetdk,
és alkalmasak arrais, hogy egy ki-
sebb kozosség igényeit elégitsék ki.

nak, hogy a robot minden lakékdrnyezetben
mUkaodik, csakhogy erre jelenleg még nem
alkalmasak. Ezekhez a tevékenységekhez
a robotok nem rendelkeznek megfeleld per-
cepcios és kognitiv képességekkel. Az akadaly
tehat nem elsésorban mechatronikai, vagyis
a jovében a robotok intelligenciafejlesztése
a f6 cél a szakember szerint.

Robotikai megoldasok az
egészségiigyben

Az egészségligy robotizaldsaban is gyors fej-
6dés figyelheté meg. A robotsebészet mar
tobb mint 20 éve realitas, a Da Vinci robotok
segitségével mar tavaly éta itthon is harom
intézményben végeznek robottal tdmogatott
mUtéteket. Emellett specidlis ideg- és ortopéd
sebészeti robotok is mikodnek mar a vilagban.
A Kiberkés (CyberKnife) pedig célzott besugar-
zast, azaz a daganat precizids, célzott sugar-
kezelését tudja elvégezni példdul az Orszagos
Onkolégiai Intézet paciensei szamara is. Az
orvosi beavatkozasok vildga azért j6 terepe
a robotizalasnak, mert szemben a haztartasi
robotikaval, a komplexitas sokkal jobban ko-



Laborautomatizalas

az Obudai Egyetemen
Robotok egészséglgyi célu fel-
hasznalasan dolgoznak az Obudai
Egyetem kutatdi, akik patoldgids
targylemezek, szovettani metszetek
archivumadnak kezelését automati-
zaljak. Komoly problémat jelent az
atlatszé lveglapok robotok altali
felismerése és mozgatdsa, amiben
a gépi tanulds segitségét veszik
igénybe. A robot kamerak segit-
ségével készit képeket, amelyeket
neuralis halézatok és hagyomanyos
képfeldolgozasi algoritmusok dol-
goznak fel az egyes targyak felis-
merése és a targyak helyzetének
pontos meghatarozasa céljabdl.

rilirhatd, jol behatarolhatok a muveleti elemek
és azok a korilmények, amelyekre szamitani
kell. A masik fontos kiilonbség, hogy itt zomé-
ben az ember altal irdnyitott méveletekrél van
sz0, hiszen a robot még nem onalléan operal”
- fogalmaz Galambos Péter. Az egészséglgyi
robotok szabadsaga azonban komoly dilem-
ma. A robotsebészetben is alkalmazhaté az
onvezetd autdknal kidolgozott 6tfoku skala, de
mig az autok szériagyartdsa a harmas szint-
nél all, a robotsebészetben az egyes szintrél
lassan haladunk a kettes szint felé. A szakem-
ber szerint sok kutatas, k+f-projekt fékuszal
most a gépi érzékelés fejlesztésére és a gépi
dontéshozasra. A kihivas az, hogy a robot-
nak is abbdl a képbdl, képi informaciobol kell
dolgoznia, mint ami az orvos rendelkezésére
all példaul endoszkoépos sztered kameraké-
pek formajaban. A mesterséges intelligencia,
a gépi tanulds szerepe a robotsebészetben
is kiemelt fontossagu a szakért6 szerint. Az

egyik fejlesztésiirany, hogy a jol korilhatarol-
hato miveleti elemeket fantomkornyezetben,
gyakorlé modelleken, valdsagh(, szintetikus és
akar virtualis digitalis ,prébababakon” valddi
sebészek gyakoroljak, majd az 0sszegyjtott
adatokat mesterségesintelligencia médsze-
rek tanitdsdra hasznaljak fel. .,A mestersé-
ges intelligencia feladata tobbe kozott, hogy
a sebészeti eszkozt meg tudja kilonboztetni
a kornyezett6l az operacidk képanyagdaban.
Ehhez nagyon sok jé minéségl adatra, jelen
esetben felcimkézett képek sokasagara van
sziikség. A szintetikus kornyezetben digita-
lisan készitett képi adatok jelentésége ha-
sonléan nagy mas terlleteken is. Sikeresen
alkalmazzuk a moédszert a gombatermesztés
robotizaldsat célzd projektben is a gombak
automatikus felismerését végzé neuronha-
L6k tanitdsdra, vagy a szamos ipari terlleten
megjelend .bin-picking” rendszerek meg-
valositdsara” — teszi hozza Galambos Péter.

Galambos Péter

Merre tart a robotika?

A csomaglogisztika, csomagszallitas idedlis
terep lehet a robotika szdmara, a megfogo-
szerkezetek mechatronikai adottsdgai mar
elég fejlettek — példaul létezik 6tujjas robot-
kéz —, de az azt vezérld szoftveroldal még
nem képes azt igazan jol mikodtetni. Ezen
a terileten a szakember szerint a kdvetkez6
években szintén komoly fejlédés varhaté.
.Jelentds attorést varok a képi modalitas,
a robotok latasalapu intelligencidjanak te-
rén is” — fogalmaz Galambos Péter. Mig az
ember két szemmel képes a tdjékozddasra,
az autdk szamtalan kamerajuk, radarjuk, li-
darjuk, ultrahangos érzékeldjik ellenére is
nagyon limitaltan képesek autondm muko-
désre. A szakember olyan fordulatra szamit
az ipari robotikdban, amely az intelligens
ldtdsnak kdszonhetden, alapvetéen kamera-
képekre tdmaszkodva valdsitja meg az igazan
hasznos képességeket.
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